
ᩍ⫱◊✲ᴗ⦼ᴫせ 
Ặ 名 山口 和㍤ 㸦     㸧 

◊ ✲ 分 㔝 ᡤ属学会➼の名⛠ 
⌮学⒪ἲ学㸪バイオメカニクス ᪥ᮏ⌮学⒪ἲ士協会、᪥ᮏ⩏⫥具学会、᪥ᮏ⮫床バイオメカニクス学会、

⮫床Ṍ⾜分ᯒ◊✲会 
ᢸ当ᤵᴗ⛉┠名 

ᩍ ⫱ 上 の ⬟ 力 に 㛵 す る 事 㡯 
事   㡯 年 ᴫ   せ 

㸯 ᩍ⫱の実㊶例、ᩍ⫱に㛵するホ価➼   

㸰 作ᡂしたᩍ⛉᭩㸪ᩍᮦ㸪ᣦ導᭩➼   

㸱 ᩍ⫱実㊶に㛵係がある実務⤒㦂・委員・ 
ㅮ師➼ 

  

            ⫋務上の実⦼㸦学⾡団体や♫会➼におけるά動㸧に㛵する事㡯 

事   㡯 年 ᴫ   せ 
㸯 ㈨᱁㸪免チ㸪≉チ㸪受㈹➼ 
⌮学⒪ἲ士免チ 
介ㆤ予㜵᥎㐍リーダー 
地域包ᣓケア᥎㐍リーダー 

 

2009 

2015 

2015 

 

厚⏕労働┬ 

᪥ᮏ⌮学⒪ἲ士協会 

᪥ᮏ⌮学⒪ἲ士協会 

㸰  学⾡・♫会ά動上の・委員・ㅮ師・実務
⤒㦂➼ 
学⾡大会ㅮ師 
 
学⾡大会‽備委員 
地域リハビリテーションά動ᨭ 
他 5件 

 

 

2018 

 

2018,2016,2012 

2015 

 

 

➨ 34回ᮾᾏ北㝣⌮学⒪ἲ学⾡大会ワークショップ「ロボットリハビリ

テーション」 

三㔜┴⌮学⒪ἲ学会‽備委員 

ὠ市における介ㆤ予㜵事ᴗの実 

 

             ◊ ✲ ᴗ ⦼ ➼ に 㛵 す る 事 㡯 

ⴭ᭩名㸪報告᭩名➼ 単・共 
ⴭの別 

Ⓨ⾜年 Ⓨ⾜ᡤ➼の名⛠ ⴭ⪅名・ページᩘ➼ 

㸦ⴭ᭩㸧 

・Neurological Physical Therapy 

 

共ⴭ 

 

2017 

 

INTECH 

 

Yasuhiko Hatanaka, Kazuki Yamaguchi, 

Koichi Saito, Satomi Tada.p215-224 

㸦報告᭩➼㸧     

学⾡ㄽᩥ 

学会Ⓨ⾲➼の㢟名 

Ⓨ⾲⪅名 Ⓨ⾲ㄅ名・巻・ページ・Ⓨ⾲年➼ 

学会名・Ⓨ⾲年・㛤催㒔市名➼ 

㸦学⾡ㄽᩥ㸧 

・↓動力Ṍ⾜ᨭᶵ ACSIVE をά⏝したṌ⾜⦎⩦が健常⪅のṌ⾜に及 

ぼすᚋ効ᯝの㐠動力学ゎᯒ 

・Ṍ⾜ᨭᶵ ACSIVE をά⏝したṌ⾜⦎⩦がṌ⾜パターンに与える影

㡪の㐠動力学ゎᯒ 

 

㰻⸨ᜏ一㸪␊中Ὀ彦㸪中俣孝㸪

他 2名㸦4␒┠㸧 

㰻⸨ᜏ一㸪␊中Ὀ彦㸪中俣孝㸪

他 2名㸦4␒┠㸧 

 

᪥ᮏ⩏⫥具学会ㄅ p46-51,2019 

 

᪥ᮏ⩏⫥具学会ㄅ p111-117,2017 

㸦学会Ⓨ⾲➼㸧 

・ロボットスーツ HALを⏝いたṌ⾜⦎⩦の╔効ᯝに㛵する基♏ⓗ◊

✲ 

・ロボットスーツ HAL によるṌ⾜⦎⩦のアシスト㔞の┦㐪が⦎⩦

ᚋのṌ⾜に与える影㡪 

・⬻卒中∦㯞⑷⪅に対する HAL単㛵⠇と上⫥ᠱ垂を⏝いたリーチ動作

の効ᯝに㛵する᳨ウ 

他 20⦅ 

 

山口和㍤㸪␊中Ὀ彦㸪中俣孝㸪

他 2名 

山口和㍤㸪␊中Ὀ彦㸪中俣孝㸪

他 1名 

山口和㍤㸪␊中Ὀ彦㸪中俣孝㸪

他 1名 

 

➨ 34 回᪥ᮏ⩏⫥具学会学⾡㞟

会,2018,名古屋 

➨ 54 回᪥ᮏリハビリテーション医学

会学⾡㞟会,2017,岡山 

➨ 53 回᪥ᮏリハビリテーション医学

会学⾡㞟会,2016,京㒔 

㸦その他㸧   

 


